
 
 

 
6 

  
 

Montagehilfe 
Maschinen-Arretierungskit

 
 
 
 
 
 

Für Installations-, Bedienungs- und Instandhaltungspersonal  
immer beim Produkt aufbewahren! 
 
Version 1.0 / 21.11.2023 
 





 

 1 

1 Allgemeine Hinweise 

 

Dieses Dokument dient lediglich als Unterstützung bei der Montage der Anwendung. Dieses Doku-
ment entspricht keiner Montageanleitung im eigentlichen Sinne. 

 
Holen Sie sich fachmännische Unterstützung falls notwendig, um gefährliche Situationen und Ver-
letzungen zu vermeiden 

2 Montageteile 

Nr Menge Bezeichnung 

 

1 2 Raststift 

2 4 Schrauben DIN 7991 M6x16 

3 2 MRB-Flansch 

4 2 Adapterplatte 

5 2 Montagewinkel 

6 4 Schrauben DIN 912 M10x14 

3 Benötigtes Werkzeug 
- Imbusschlüssel 4 und 8 mm 

4 Vorgehen 
Das Kit erlaubt eine wiederholgenaue Positionierung der mobilen Roboter Basis anhand zweier Flanschplatten, 
welche direkt an der Maschine oder der Wand montiert werden. Die Gegenstücke (Zentrierplatte und Zentrier-
stift) werden an der MRB-Arbeitsplatte montiert. 

 
Die Flanschplatte wird mit 2 mitgelieferten Schrauben an der Montagefläche befestigt. Die Ma-
schinenflansche werden an der Maschine montiert. Mit Hilfe der Raststifte kann dann das Produkt 
an den Maschinenflanschen fixiert werden. 
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Abb. 4-15: Flanschplatte – Montage an MRB 
 

Abb. 4-16: Maschinenflansch – horizontale Montage 
 

 
Abb. 4-17: Winkel für Maschinenflansch – vertikale Montage 
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Abb. 4-18: Maße Aussparung für Montagevorrichtung (gültig für MRB S, M und L) 

 

 

             
Abb. 4-19: Maße Flanschplatte (horizontale Montage) und Maschinenflansch 

(vertikale Montage), gültig für MRB S, M und L 
 

             
Abb. 4-20: Maße Montagevorrichtung für Flanschplatten und Maschinenflansche MRB S 
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Abb. 4-21: Maße Montagevorrichtung für Flanschplatten und Maschinenflansche MRB M 

 

 
Abb. 4-22: Maße Montagevorrichtung für Flanschplatten und Maschinenflansche MRB L 


